
INTRODUCCIÓN A LA TALLER DE CIENCIA PROCESOS ELECTRONICA CONTROLADORES SEMINARIO 
INGENIERIA MATEMATICAS IV COMPORTAMIENTO E INGENIERIA DE DIGITAL MICROCONTRO- LOGICOS DE

HUMANO EN LAS ORG DE LOS MATERIALES FABRICACIÓN LADORES PROGRAMABLES MECATRONICA

HB04                          0-4-4  HB08                    3-2-8 HB16                0-2-2 HB22                     3-2-8 HB28                      2-4-8 HB33                   2-4-8 HB40                         2-4-8 HB43                        2-4-8 HB51                       0-2-2

1
SEMINARIO ELECTRICIDAD ELECTRONICA ELECTRONICA MAQUINAS CONTROL ADMINISTRACIÓN

DE PROGRAMACIÓN Y MATEMATICAS V I II ELECTRICAS DE  MAQUINAS DE
ETICA MAGNETISMO ELECTRICAS PROYECTOS

HB03                          0-4-4 HB10                      3-2-8 HB15                    3-2-8 HB21                     3-2-8 HB27                         2-4-8 HB34                    2-4-8 HB37                          2-4-8 HB44                       2-4-8 HB52                        2-2-6

1
ANALISIS DINAMICA MAQUINAS TALLER MANUFACTURA

MATEMATICAS I MATEMATICAS II MATEMATICAS III DE CIRCUITOS TERMOFLUIDOS DE HIDRAULICAS DE AVANZADA
ELECTRICOS SISTEMAS Y TERMICAS INVESTIGACIÓN  II

HB02                          3-2-8  HB12                       3-2-8         HB14          3-2-8 HB20                           2-4-8 HB26                      2-4-8 HB32                    4-2-10 HB42                        1-4-6 HB45                        0-2-2 HB53                       1-4-6

1 2
FUNDAMENTOS TALLER MECANICA CONTABILIDAD CIRCUITOS MECANICA DEL

DE DE ESTATICA DE Y HIDRAULICOS Y CONTROL MEDIO CONTINUO MANTENIMIENTO
INVESTIGACIÓN INVESTIGACIÓN I MATERIALES COSTOS NEUMATICOS

HB01                            1-2-4 HB07                         0-2-2 HB13                     3-2-8 HB19                            2-4-8 HB25                    2-2-6 HB31                     2-4-8 HB38                       4-2-10 HB46                        4-2-10   HB54                       2-4-8

1
DESARROLLO DIBUJO DISEÑO PROGRAMACIÓN ANALISIS   DE DISEÑO ASISTIDO

DIBUJO SUSTENTABLE ASISTIDO POR DINAMICA MECANISMOS DE ELEMENTOS EN TIEMPO    VIBRACIONES POR
COMPUTADORA MECANICOS REAL COMPUTADORA

HB06                         0-4-4  HB09                      3-2-8 HB18                    0-4-4 HB24                       3-2-8 HB30                        3-2-8 HB36                    2-4-8 HB39                     2-4-8 HB47                      3-2-8 HB55                      4-2-10

1
METROLOGIA ESTADISTICA MATEMATICAS PROGRAMACION 

Y QUIMICA Y CONTROL DISCRETAS NUMERICA ADMINISTRACIÓN INSTRUMENTACIÓN ROBOTICA I ROBOTICA II
NORMALIZACIÓN DE CALIDAD

HB05                       2-3-7  HB11                     3-2-8 HB17                    2-4-8 HB23                    2-2-6 HB29                      3-2-8 HB35                         2-2-6 HB41                        2-4-8 HB48                      4-2-10 HB56                      4-2-10

INGLES INGLES INGLES INGLES COMUNICACIÓN PREPARACIÓN RESIDENCIA
BASICO PREINTERMEDIO INTERMEDIO AVANZADO EN PARA EL TOEFEL PROFESIONAL

INGLES

H4S1 H4S2 H4S3 H4S4 H4S5 H4S6      HB60                 20

SEMESTRE 1 SEMESTRE 2 SEMESTRE 3 SEMESTRE 4 SEMESTRE 5 SEMESTRE 6 SEMESTRE 7 SEMESTRE 8 SEMESTRE 9
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